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Attuatori lineari di precisione ad aste gemellate.
Tipo B con bronzine, tipo M con manicotti a ricircolo di sfere.
26,10, 16, 20, 25, 32mm.

. - *  x  _ k k _ Kk % k %
3. Codice SThe
1F |2 3 4 5
1] Tipo 2 | Opzioni 3| Alesaggi(mm)
M = Conbronzine - = Standard (semislitta) 6 = o6 20 =220
B = Conmanicottia O = Bassa velocita 10 = 210 25 =@25
ricircolo di sfere D = Con aste passanti (sita) 16 = 216 32 =032
Q = End-lock(disponibil
AT negli alesaggi da @16 a p32)
10,20,30,40,50 per alesaggi g6mm e g10mm
10,20,30,40,50,60,70,80,90,100 peralesaggi @16mm, 220mm, 25m, 32mm

5 | Funzionamento richiesto al dispositivo End-lock, quando previsto.
H = bloccoin posizione retratia
R = bloccoin posizione estesa

1. Descrizione generale e
vantaggi applicativi

Esempio - Semislitta standard con brozine, alesaggio 16mm corsa 70mm,
Gli attuatori STR2 offono superiori codice d'ordinazione: STR2-M-16-70
caratteristiche dirigidita’, ingombri e pesi
contenuti, le aste gemellate offrono inoltre una . P
ottima funzione di antirotazione. 4. Applicazioni tipiche

@® Modelli con bronzina, per sollecitazioni
elevate, modelli con manicotti a ricircolo
di sfere per elevate precisioni.

® Versioni semislitta e slitta con aste
passanti.

® Versioni "end-lock" anteriore o posteriore.

Versioni per basse valocita

Potenza doppia rispetto ai cilindri guidati
convenzionali.

Regolazione della corsa di serie.
Guide porta sensori ricavate nel corpo.
Connessioni pneumatiche sui due lati.

Ideali per manipolatori e pick and place.

Versioni speciali su richiesta :
Per camera bianca.
Esenti da rame e PTFE.

Pick and place a due
assi a corsa lunga

Le versioni B con manicotti a ricircolo di
sfere rispettano gia di serie le specifiche
inerenti i componenti esentidarame e
PTFE necessari, per esempio, in impianti
per la produzione di tubi TV.

2. Simboli pneumatici

=—

Slitte Semislitte




Dati tecnici comuni

Campo delle pressioni di lavoro @6mm 0.2 ~0.7 Mpa (2~7 bar)
@10mm 0.15~0.7 Mpa ( 1.5~7 bar)
216,020,625,632mm 0.1 ~0.7 Mpa (1~7bar)
Campo delle temperature di esercizio -10°C ~ + 60°C
Velocita' 50 ~ 500 mm/sec
Alesagai 6mm, 10mm, 16mm, 20mm, 25mm, 32mm
Connessioni @6~a25mm M5
@32mm 1/8"
Ammortizzi ‘ Paracolpi elastici anteriori e posteriori
Campo di regolazione della corsa 0~--5mm
Lubrificazione Non necessaria, nel caso serva lubrificare altri componenti connessi alla stessa alimentazione
impiegare olio ISO VG32
Precisione antirotazione Modelli M con bronzine g6mm +0.4°
(a corsa Omm in assenza di carico ) 210,016,620mm +0.3°
@25,032mm +0.2°
Modelli B con manicotti a ricircolo di sfere @émm +0.2°
210,0616,620mm +0.1°
225,632mm +0.3°

Dati tecnici specifici versioni con aste passanti STR2 § D

Campo delle pressioni di lavoro g6mm
210mmi
216,820,825,632mm

0.25 ~0.7Mpa (2.5~7bar)
0.2~0.7 Mpa (2~7bar)
0.15~0.7Mpa (1.5~7bar)

Dati tecnici specifici versioni con end-lock STR2 § Q

Campo delle pressioni di lavoro 216,220,025,832mm 0.15~0.7Mpa (1.5~7bar)
Alesaggidisponibili 16mm, 20mm, 25mm, 32mm

Carico sostenibile 70% della forza espressa a 0.7Mpa (7bar)

Funzioni di bloccaggio bloccaggio in posizione estesa, versioni R

bloccaggio in posizione retratta, versioni H

Dati tecnici specifici versioni per bassa velocita STR2 ¥ O

Velocita 10 ~ 200 mm/sec.




Dimensioni modelli standard STR2 ¥ e versioni per bassa velocita STR2 50

Alesaggi 96~232

. X+ CORSA B
E A LL+ CORSA h
+ CORSA C)(
,.._AZS_C.).?K rgj
- = -
RD
4-EE Connessioni
)

-JJ Lamatura

E Centraggio

2-1l Fori passanti

GG _Centraggio LLM%?%:%? $20. 25, $32
EX<4 CORSA
Alesaggi (mm) | _Quote
AIB]CID [EE[F ] GG [ HI W JJ KK JLL [MM OJP
6 12T6 24.5] 7.5 | 435 [¢438Geor3[ 14 |$3.4] #6.5Hesamax 3 | M3 | 44 | 4 | 11| 3
$10 8 [3%]7 [#458.8ootd] 20 [#4.3] #8 Heesamax 4.4 | M4 5 | 6 13 | 42 |
—_$16 16 | 8 | 43 [9.5] #638-Bool§| 25 4»43 $8 Hiesamar 4.4 | M5 | 66 | 10 19 | 6
% N[04 [05] We*ssaprofe 5.2 $9.5Hesamax5 | MG | 75 | 12 | Mb 2% | 80
$25 2 [ 12 | 4 [105] 533:8prot § 6.3] ¢11 Heesamax 6 | M6 75 | 14 31 | 70
$32 2 |12 5% 1| ’ $033.8rolf] 44 |$6.3] 1 Heesamax § | MB 3 | 16 36 .94
Alesaggi (mm) = Quote
QI R|IT | WW [ XJAX[BXICX[DXTEXTFEX] Z | AT | A? RD
46 12013613 | Mdwoi5 |66 2010 14| 7 |30 7 |0 2]
410 36 | 44 | 15 | Mbpoi 6 [ 60 [ 24 [ 14 [ 17 | 8 | 38 | 9 B |
816 46 | 68 | 21 | M5eol 6 | 82 [ 24 | 26 | 16 | 8 | 50 | 8 395 |
620 | 50 [ 62 | 27 | Mo 8 95:7@118 9 [ 679 &%
$25 60 | 72 | 33 | MBmol. 8 | 97 | 24 | 33 1181 9 | 67 | @ 25 |
X+ 2 x CORSA
LL+CORSA A+ CORSA g Al BT
I_' AX B X+ CORSA CX . =1
L& . T T
A0 -
Connession 2-JJ) Lamatura
- - - - $6. $10. 16
R S e S e e e S e s e e e e E Centraggio
2 . . . A1__A2+ CORSA
N S— =
2-WW filettatture = 2-II" Fori passanti
sul fondo HO
GG  Centraggio DX, EX+ CORSA X
$20. $25. $32
Al , Quote
o ATB[C[D E _JEE]JF] GG | H] I JJ KK |LLIMM| NN J O] P
$ 6 12 | 6 |24.5|24.5|418%0o 3| Mb | 1 |#4:0%poid| 14 |$3.4] ¢6.5 Hteslamax. 3 | M3 61 | 4 | M3 1 | 34
$10 14 | 6 | 35 | 35 |433%profd| MB | 1 |4433:9profd| 20 |$4.3| #BHtestamax. 4.4 | M4 82.5] 6 M4 13 | 42
$16 16 18 | 43 | 43 (6508 mot6] M5 | 1 | 6658 Bools| 25 |64.3] $8 Hiestamax 4.4 | M5 9 |10 | M5 19 | 66
$20 20 [ 10 [ 46 | 46 (6388 worb| M5 | 1 |4650%0oi6] 28 [#5.2 9.5ntesianax § | M5 108 | 12 | M5 25 | 60
$25 22 | 12 | 44 | 44 (653G o6 | M5 | 1 |#6198pol6] 34 |$6.3] #1 Htestamax 6 | M6 [ 108 14 | M6 31| 70
$3 20 | 12 | 56 | 56 | 610G pof| v | 1 | g6x0:%erotf| 44 [$6.3] #11 Heestamax. 6 | M6 133 ] 16 | M6 36 | 94
| Quote
2 PR TRTT T WW | X [AX | BX|OX DX [EXIFX] Z [AT[AZ] A3 [ Ad] __HD RD
$ 6 29 [ 36 | 13 | M4woib | 85 [ 20 | 21 [ 20 | 7 [ 47 | 7 [065715 [10 [ M3por 4 | — 20.5 1
$10 3 | 44 | 75 | MEpoif | 111 [ 24 |345[ 24 | 8 [65.5] 6 105615 | 20 [M3wol3.5] — | 30.5 2.5
$16 25 | 58 | 21 | MBpol 6 | 131 | 24 | 61 | 24 | 8 | 83 | 8 | 0 | 20 | 25 | Mdpot 4 [ — 39 40.5
$20 50 | 62 | 27 | M6poi8 (148 | 24 | 60 |24 | O [0 [ 9 [ 0 [20[ 30 [Mepnid [ 131 &3 45
$25 B0 | 72 | 33 | MBwoiB [152 | 24 | 60 | 24 | 9 | 90 | 9 | 0 | 20 | 30 | M5eol 6 | 18 135 445
$37 75 1 96 | 38 | MBpol8 | 177 | 24 | 85 | 24 | O |M5] 9 | O | 20 | 40 | M5pol.8 | 24 5.5 57.5

———————————
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Carico sostenibile alla .
massima estensione l

STR2 STANDARD

@ Versioni con bronzine (N)
; Corse (mm)

Alesagg 10 20 | o [ 50 60 70 80 90 100
STRZM6 =~ 1. 2.4 1.9 1.9 G - oo B T =, P ==l
STR2-M-10 B N . X A1 23 3 it o e —
STREM-16 | 5.9 | 133 | M5 | 10 8.9 81 | 73 | 87 6.2 5.8
STR2-M-20 20.3 7.3 | 151 | 13.4 12.1 09 [ 100 | 92 | 85 | 7.9
STR2-M-25 22 1 18.9 16.5 14.7 13.1 1.9 10.9 10.1 9.3 | 8.7
STR-M-32 4.9 | 302 | 2.7 23.9 2.6 | 197 | 181 | 6.8 15.7 | 14.7
@ Versioni con mamootti a sfere (N)
b - S— v D — i
| Alesaggi 10 20 0 | 40 50 80 70 80 9 100
STR2-B-6 2.6 1.9 | 15 1.2 1.0 [ — — — | — ]
STRIBH0 6.0 |44 1786 [ m0 [ a8 | — [ — [
STR2-B16 | 1.4 8.5 70 | 5.9 151 45 4.0 3.7 3.3 3.0
STR2-B-20 127 | 96 | 79 6.8 | 5.9 5.3 4.7 43 | 39 | 36
STR-B-25 | 4.7 M |92 | 7.8 | 639 6.1 9.0 0.0 | 46 42 .
STR2-B-32 24.3 18.5 15.4 13.3 M7 | 05 | 95 | 87 8.0 | 7.4

STR2-D ASTE PASSANTI

@ Versioni con bronzine (N)
- — S — e e I . A
~ Alesaggl 19 T 0 | s | e 70 80 9 100
STR2-MD-6 3.3 3.2 | 34 3.0 [ 29 —— — — — —
STR-MD-10 80 | 76 | 7.3 /.1 7.0 = e B e
STR-MD-16 | 2.7 . 205 | 197 | 199 18.7 18.3 | 18.0 17.8 17.6 7.5
STR2-MD-20 26.7 %.3 24.3 23.7 23.1 27 | 24 | 24 [ 2.9 N7
STR2-MD-25 29.3 28 | %7 2.0 %4 | 2.9 246 | 243 | 2.0 23.8
STR2-MD-32 45.2 4.9 N3 | 401 i 39.1 38.3 ¥.7_| %2 | 367 | %3
@ Versioni con manicotti a sfere ' (N)
| : Corse (mm) ‘

, Alesaggl 10 TR 10 50 0 | 70 80 % 100
STR2-BD-6 3.7 30| 27 2.5 gs L == o= I = |
STR2-BD-10 8.6 69 | 6.2 5.7 53 | — [ — | — — —
STR2-BD-16 16.6 183 | 1.7 10.7 | 10.0 9.4 | 9.0 8.6 8.3 8.0
STR2-BD-20 78 | 13 [ 126 | M5 | 108 | 1.2 | 0.8 93 | 8.0 8.7
STR2-BD-2 20.8 16.7 4.7 13.56 | 12.6 1.9 [ 1.4 10.9 10.5 10.2
STR2-BD-32 34.5 27.6 24.2 21 | 20.6 195 | 185 178 1 171 | 168
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MOMENTI AMMESSI

. Vers:om con bronzine

e

i

------------------------

~ Alesagg

STR2-M-6

STR2-M-10 2.0

94

20.5

STR2-M-16 99.4

/1.9

3 N 4 6 3.9 ==Y P, OSSR é e

o PRAAR A SRR

0.6 4.6 "9 | %68 . 63

STReM-20 | w2t [ 14 | 067 | 8 | 847 | 763 | 700 | 644 | 6.5 | 6.3
STR-M-25 | 187.9 | 160.7 | 140.3 | 1250 | 1114 L AR 92.7 1 65.9 B4 | 740
STR2-M-32 383.9 3.2 | 937 | 2609 237.6 216.7 199.1 1848 | 1727 | 1817
@ Versioni con manicotti a sfere (N - mm)
Alesa ' . i orse (mm) |

| 99 0| % 0 | 4 | 80 60 0 | 80 | 90 ___1 100
STR2-B-6 9.1 6./ 03 | 4.2 3.9 e e sl * ........... e
STR&B-0 | 300 | 22.0 18.0 16.0 8.0 | s i e — i
STR2-B-16 _ AR 831 | 48 | 369 | 39 | 21 60 | 231 06 | 18.8
STR-B-20 | 8.9 | 6.2 | 5.3 | 47.6 M3 37.1 32.9 30.1 27.3 25.2
STR2-B-25 125.0 94.4 78.2 67.2 | 58.7 5.9 46.8 25 | %1 | B7
STR2-B-32 2673 203.5 169.4 146.3 128.7 115.5 104.5 .7 | 88.0 81.4
STR2-D ASTE PASSANTI

@ Versioni con bronzine (N - mm)
| Alesaggl s . CRR, - Corse nm) E—r—

STRZ-MD-6
STR2-MD-10

STR2-MD-16
STR2-MD-20

R L

STR2-MD-25

STR2-MD-32

i e R e L B L PN

@ Versioni con manicotti a sfere

R L L L R PP P PP 3

------------------------------------------

PHA PPN iy W R i ey e ey e et

--------------------------------------------------

LT L P

M3 | M0 | 094
154.7 | 153.3 151.9

............. 006 | 2040 1 2023
409.2 | 4037 | 399.3

~ Alesaggi
STR2-BD-6

-- L L

STR2-BD-10

B L L TSNS IS ST SRSV PP SRS S AR ———

STR2-BD-16

B e e L

STR2-80-20

.........

-----

D e R L Y

000000

. B e L L L L T T T TR

STR2-BD-25

B e T

STR2-BD-32

D e R LT

R R R

e e P P

..........................................................

e T sl o i
5.3 | 838 | 5.8 |

. 89.3

--------------------------

1881

w0 |
EN

60 9
86 7

-~

Sensori magnetici impiegabili
2. Codice

Tipo

T

1] (2

e

3

0= Reed con led, (10~30Vdc, 5~20mA)
2 = Stato solido, (12~24Vdc, 5~50mA) - (110Vac,7~20mA)
3P= Stato solido a 3 fili PNP (10~28Vdc, 100mA)

3= Stato solido a 3 fili NPN (10~28Vdc, 100mA)

5= Reed, (5/24Vdc, 50mA) - (110Vac, 20mA)

Direzione del cavo di alimentazione
V = assiale
H = radiale

Lunghezza del cavo di alimentazione
- = 1m. standard
3 = 3m. opzionale
5 = 5m. opzionale

Circuiti elettrici interni
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Tipo CCTS

3 Modello BA: Bronzina
BB: Manicotti a ricircolo di sfere

GA GC
Particolare X Q_ >
v P m
m ) > = - AQ
g D =
: b
XC
| —— d
K | |
L S
Q 2 e
n° 4 fori YE
n° 4 fori YI
|
; (D -
/ ©) o— -0
> ] (- — -
I > % | o F
D) 5 g :
- ,é,
- n° 4 fori P j: 1 - \
| L1 \ n
GA cs| \_ \
C+ n° 4 fori NN _ A XA AXA| n"4foriYY
- B + E passanti passanti prof XP filetto utile YL
\n°® 4 fori MM A+ |
filetto utile ML
+=qaggiungere la corsa
+ + =qggiungere la corsa x 2
@ B|C|DA[F |[GA|GB|GC|H | J | K |[L |MM[{MLINN[P [PW[Q[R|S|T|U|V|X|YY[YL|YE[YH| Y |Z|XF|XA|XP[XB|XC[{a|b|c|d
16 b6 | 33| 8 | B | 1N | B |18 |66 ] 5 | 3022 |M5| 12 |MS|IMS | 1916 |SL|25]62|[46]|56] 26 |M5 (10| 8 |4S[a3]S [26] 3 |6 /[35(3 7437|4462
20 S3 [ 37 |10 [ 10 |105|85(245]| 83 |65 36 |24 | MS | 13 | MS |G1/8) 25| 18 | 70 | 30 | 81 | S& | 72 | 28 | M6 | 12 [9S|SS|[S6 | 17|28 3 | 6 |35 3 |84 |LS|S55 (73
25 53537510 (10 | M5 9 |25 |93 |75 |42 |30 | M6 | 1S | M6 |G1/8)|285| 26 |78 | 38 [ 91 |64 |82 |36 [ M6 |12 |95 |SS[S6 |17 36| & [6 [45] 3 |84 45|55 (768
32 5951375112 |12 {125 9 (305|112 | 9 | 48 | 34 | MB | 20 | MB [G1/B8| 34 | 30 | 96 | 44 | 110 | 78 [ 98 | w2 | M8 | 16| 11 |75 |66 |21 42| & | 6 | &S] 3 [105[55]|65]| 9
40 66 | 46 |12 |12 | 16 [ 10 ] 31 (120 9 [ 5S4 | 40O [ MB | 20 | M8 |G1/8| 38 | 30 | 104 | 44 [ 118 | 86 | 106 | S0 [ M8 | 16| 11 | TS |66|22]| 50| & 6 (LS| 3 |105(55]|65]| 9
50 72 | 44 [ 16 [ 16| 16 | 11| 35 [14B[9S | 64 | 46 |MIO| 22 |MI0[G1/4| &7 | 40 | 130 60 | 146 | 110 [ 130 ] 66 [M1O| 20| 14 | 9 [86 |26 ]| 66| S | 8| ¢ | & |135]75]|85 ] 12
63 17T [ L9 [ 16 [ 16 |16S|135] 35S [162 | 11 | 78 | 58 |MI0| 22 |M10(G1/4| SS | SO | 130 70 | 158 | 124 [ 142 80 |[M1W0O| 20| 16 | 9 |86 |24 80| S 8 | 6 [ 4 (11810 ] 11 [165
Con bussole autolubrificanti Con manicotti a ricircolo di sfere Quote W e W1
quota A quota E quota A quota E quota W quota W1
ﬂ corse corse DB ﬂ’ corse corse DB ﬁ corse corse
10: 50 |75+ 100 [125 : 250 10 : 50 |75 100 [125 : 250| 10:30 |40:100/125:250| 1030 |40 : 100125 : 250 10:30 |40:100[125 : 200|250 : 300]| 10 2 30 |40 100/125 : 200250 : 300
16 46 64,5 95 0 18,56| 49 |10 16 46 66 95 0 20 49 8 16 24 44 110 200 17 27 60 105
uota A uota E uota A uota E quota W uota W1
J 1 “Corse orse DB o Corse orse DB J 71 corse “Corse
20 : 50 | 75 : 200[250 : 400] 20 : 50 | 75 : 200250 : 40 20 : 30 |40 : 200 [250 : 400| 20 : 30 |40 : 200 [250 = 400 20 : 30 (40 : 100 [125 : 200{250 : 3 : 400| 20 : 30 |40 : 100125 : 200[250 : 300350 : 400)
20 53 | 84,5 122 0 |315| 69 |12 20 53 [ 855 | 122 | 0 325 | 69 |12 20 | 24 | 44 120 | 200 | 300 | 29 | 39 | 77 | 117 | 167
25 53,5 85 122 0 31,5 | 68,5 | 16 25 53,5 | 86 122 0 325 | 68,5 | 12 25 24 44 120 | 200 | 300 | 29 39 77 117 167
uota A uota E uota A uota E quota W quota W1
”’ qcorse qcorse DB ﬂ qcorse qcorse DB ﬂ’ corse corse
20: 50 |75 : 200[250 : 400| 20 = 50 | 75 : 200250 = 400) 25 | 50 | 75 : 200[250 : 400, 25 | 50 | 75 = 200[250 : 40 25 | 50-100 1125+200 [250+300{350-400) 25 | 50100 1252200 250+300/350+400
32 97 107 | 140 | 37,5 | 47,5 | 80,5 | 20 32 | 97(97| 107 | 140 |37.5{375 475 | 855 | 20 32 24 48 124 200 300 33 65 83 121 171
40 97 | 107 | 140 | 31 | 41 79 | 20 40 |97(97| 107 | 140 |31 31| 41 79 | 20 40 24 48 124 200 [ 300 | 34 bé 8l 122 | 112
50 106,5| 118 161 34,5 46 89 25 50 foes|114| 118 161 |345| 42 46 89 25 50 24 L8 124 200 300 36 L8 86 124 174
63 |106,5| 118 | 161 | 205| 41 | 84 | 25 63 foes/114| 118 | 161 [205| 37| 41 84 |25 63 28 52 126 200 [ 300 | 38 50 a8 e | 174

Schema di Montaggio




Carico (N)

£ 5

YIS SIS

T (N/m)

S

10— ©
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Carico (N)

L1l

380
360
340 . - — 8 @ - JI U &
320
300
280
280 60.63\\
240 \ .8
\ .
220 \ 50-63 \\
g N
400 N .
\\
180 ~
160 N ] \._\
N s
140 7 S i
32-40 T~ s
[ —
N 25 T~ e
80 S~ 26 s \L\
B [ — \'\. T~
°0 TN 20 20 — \\\\Q = =
40 L [T \\\‘;\\\
20 —
0
0 10 202530 40 50 76 100 125 150 176 200 250 300 360 400
Corsa (mm)
CON BUSSOLE AUTOLUBRIFICANTI
@ mm MOMENTQ (Nm)
16 069 | 058 049 | 043 | 038 | 069 | 058 | 0.50 | 0.44 | 0.40 | 0.36 | 0.30
20 1.05 093 | 083 | 0.75 | 1.88 | 1.63 1.44 1.28 116 | 106 | 0.80 | 0.78 | 069 | 0.62
25 1.98 1.67 1.45 1.28 2.8 2.50 2.1 1.80 1.65 142 | 1.30 1.22 1.06 | 0.92
32 5.13 419 | 497 | 436 | 346 3.2 3 284 | 248 | 2.20 2 1.84
40 513 419 | 497 | 436 | 346 3.2 3 284 | 248 | 2.20 2 1.84
50 8.00 5.80 700 | 672 | 568 | 525 | 4.88 4.5 4.2 3.89 3.5 3.18
63 8.00 580 | 7.00 | 6.72 | 568 | 525 | 4.88 4.5 4.2 3.89 3.5 3.18
CORSE—=| 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400

380 ,
s 50-63\‘\
0 " Carichi ammessi con manicotti a sfere
320 | , R SR
-
300 A
280 \\
32-40 .
280 \ N
N TN
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Corsa (mm),
CON MANICOTTI A RICIRCOLO DI SFERE
@ mm MOMENTO (Nm)
16 0.83 0.65 0.52 0.44 0.40 0.65 0.52 0.43 0.37 0.32 0.28 0.23
20 1.20 0.96 0.81 0.69 1.02 0.93 0.82 0.71 0.64 0.58 0.52 0.46 0.4 0.34
25 2.00 1.69 1.45 1.28 1.26 1.09 0.98 0.87 0.79 0.70 0.62 0.54 0.46 0.38
32 2.04 1.41 6.58 519 4,49 3.87 3.58 3.17 2.85 2.54 2.20 1.85
40 2.47 1.72 7.25 5.72 4.49 3.87 3.58 3.17 2.85 2.54 2.20 1.85
50 3.22 222 | 10.17 | 8.58 (.75 6.86 5.99 5.30 4.80 4.20 3.68 3
63 3.22 2.22 | 1017 | 8.58 7.75 6.86 5.99 5.30 4.80 4.20 3.68 3
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